Programmierung des Controllers mithilfe eines Presets

1. Treiber installieren (COM Treiber...)
2. USB-Stecker am PC anschlielRen
3. Programm , LBMC" starten => den richtigen COM-Port auswahlen (meist COM3)
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- Motor parameters HALL type 120ia |

: -Voltage parameter settings Phase shift value -60

: - Current parameter settings Motor parameters Pole pajgs 23 |
- ~Motor blockage settings ated motor speed (rpm) 580 [
-~ Throttle parameter settings
. ~Accel and Decel parameter settir Battery Voltage (V) 80 ~|

4. Sprache in englisch andern
5. Daten des Rollers anzeigen
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6. Preset inportieren
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7. Download anklicken (Daten werden zum Roller Gbertragen)
8. Daten des Rollers anzeigen lassen (siehe Punkt 5.)

9. Stecker abklemmen, Probefahrt durchfiihren



