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1) VorsichtsmaBnahmen beim AnschlieBen des Controller
Die Anforderung an den Anschluss und die Parametrierung des Sinus-Controllers sind
sehr hoch. Durch das setzen von Parametern beeinflussen Sie das verhalten des Motors!

Prifen Sie mehrmals alle Anschlisse, damit Sie sichergehen kénnen das die Verdrahtung
korrekt durchgefiihrt wurde.

Prifen Sie vor allem die Polaritat (B + positiv, B- negativ), ein nicht beachten der
Polaritat kann zur Zerstérung des Sinus-Controller fihren.

Prifen Sie auch den korrekten Anschluss der Motorphasenleitungen U entspricht gelb, V
entspricht griin und W entspricht blau.

Beachten Sie alle Anweisungen, um ein zerstéren des Sinus-Controller zu verhindern!

Der Prozess der Bewegung der Motorphasen Peeling Isolierung Altern wird die direkte
Verbrennung Phasenkurzschluss-Controller fliihren!

Die folgenden Bedingungen sind nicht von der Garantie abgedeckt:
¢ mechanische Beschadigungen
e das offnen des Controller-Gehause;

e Schaden die durch falsche Verkabelung verursacht werden, vor allem durch
falsche Polaritat

e Wasserschaden an der Steuerung

Zubehor :

1) Datenleitung :

2) Adapter:

3) Funktion Harness:
Generation gewidmet




Nur II:

2) Verbinden mit einem Computers

1)

2)

Vor der Verbindung des Controllers mit dem PC, mlssen Sie zuerst den Treiber,
intallieren. Der Treiber funktioniert ab Windows 32 und ebenso mit Windows 10.

Bitte schlieBen Sie das Datenkabel an den USB-Anschluss des Computers an, um
die Daten flir den Controller verstandlich zu machen, erst danach verbinden Sie

den Controller mit dem Adapterkabel.

Nach Parametrierung des Controllers, entfernen Sie bitte zuerst den Stecker aus
dem Controller, bevor Sie das USB-Kabel aus dem PC entfernen.

Ziehen sie niemals das USB-Kabel wdhrend der Parametrierung ab, die kann zur
Beschédigung des Motors fiihren.

3) entspricht den Software-Download -Details:

Controller—-Modell

Bluetooth
Software-Versionsnummer

Computer
Software-Versionsnummer

LBMC 072152

LBMC 072302

LBMC 072402

LBMC 072502

LBMC 072602

LBMC 096352

LBMC 096502

LBMC 120502

LBMC 072252

LBMC 072352

LBMC 096252

LBMC 120202

LBMCV 3.2.5

LBMCV 3.2.5

1)
2)
3)
4)
5)

6)

7)

8)

Computer-Online-Parametrierung

Installieren Sie den USB-AdapterTreiber.
Starten Sie den Computer neu.

Installieren Sie Parametrierung-Software.
Starten Sie die Parametrierung-Software.

Die Parametrierung-Software lasst sich Uber die rechte obere "Language"-
Schaltflache von chinesisch auf englisch umschalten und wieder zurtck.

Stecken Sie das USB-Kabel in den USB-Port Ihres Computers und dann die
Datenleitung an dem anderen Ende in den Controller.
Achten Sie darauf das der Stecker richtig eingesteckt ist.

Wahlen Sie im Dropdown-Menil den entsprechenden COM-Port des Adapters,
Parametrierung-Software, aus.

Klicken Sie auf die "Connect"-Schaltflache auf der linken Seite.



9) Klicken Sie auf die "Download"-Schaltflache um die Daten aus dem Controller in
die Software zu laden. Bei erfolgreicher Verbindung werden die Daten in der
Software angezeigt.

10)Um die geanderten Daten zu Ubertragen, klicken Sie bitte auf die "Upload"-
Schaltflache.

11)Uber die " Export"- und " Import"-Schaltfliche, kénnen Sie die Daten auf ein
Speichermedium schreiben bzw. lesen.

12)SchlieBen Sie die Software und entfernen Sie das andere Adapterkabel vom
Controller und ziehen Sie dann den USB-Stecker aus dem Computer.

Bluetooth Inbetriebnahmehinweise

Zur Parametrierung des Controllers, kann auch ein Mobiltelefon benutzt werden. Hierzu
mussen Sie ein separat erhaltlichen Bluetooth-Adapter kaufen.

Bluetooth Software-Version LBMC M v3.2.4 .

Entpacken und installieren Sie APK-Datei auf Ihrem Android Gerat und aktivieren Sie die
Bluetooth-Funktion zu aktivieren, indem Toperfect Steuer 3 .

Vergessen Sie nicht Bluetooth-Software mit dem Adapter beim ersten Mal zu koppeln.
An dieser Stelle brauchen Sie kein Passwort einzugeben, warten Sie ein wenig, um die
Kopplung abzuschlieBen und die Verbindung aufzubauen.

Die Software ist derzeit nur flir Android Gerate Verfligbar.

Motor-Konfiguration Parameter-Tabelle

(Der zweiten Generation Version der Anpassungslinieum nur in den Computer-Software
V3.2.0 Halle fotogen Linie Konfigurationsoptionen kann)

Phasen Hall
Motor Polpaar- Phasen- Leitungsanschluss Anschluss
Marke Motortyp zahl verschiebung gtlejlb gr‘ili n b‘lgu gelb griin blau
Transit | 10%, 12*, 13* Motor ( mit X) 16 bl in o i
Fliesen | 10%, 12, 13“ Motor ( ohne X) 20 -120° 9 9
Transit /
Wang
Telford | 10 Regel 12 Hohl 23
Kim
Star / N N
griin blau griin blau
Union -60°
Durch- | 12% Felgenmotor 24
reise 13- Felgenmotor 28
Wang 12%,13% Zoll-Felgenmotor 16
Telford | normal
Allianz 10%“- Felgenmotor 16 -60° gelb griin | blau gelb griin | blau
10 23
GTS - 12* 28 -60° grin | blau griin | blau
Motoren 13% 16
10 23 -60°
Kim 12 28 -60° griin blau griin blau
Stern 13¢ 16 -60°
Super- 12¢ 28 -120° blau | griin blau | griin
Motor
Naite 2.2KW (3000R) 6 -120° grin | blau griin | blau
750W 6 -60° blau | griin blau | griin

Uber Geschwindigkeitseinstellungen finden Sie unter "jeder Motor
Konfigurationsparameter (aktualisiert Fliesen Parameter) .XLS "

Hinweise: Hall roten und schwarzen Linien missen nicht ersetzt werden.

* Hall of weiB3, grau Standby-Hall.




4) wenn der Abriss-Controller die beste Methode entladt : die Batterie aus der Luft
auszuschalten , 6ffnen Sie dann die Verriegelung schwache Entladung , ein wenig ,
wahrend Kein Strom . Dann schloB schwachen Sperre, Aufteilungssteuerung . Wenn der
Leistungsregler nicht auseinander Kurzschluss der positiven und negativen Entladung.

Verdrahtungsinformationen:

1) Aufhebung der Drei-Gang- Getriebe: Wenn das Fahrzeug wird gewahlt Datei-
Schalter, Drei-Gang-Waéhlscheibe. Verbindungsgeschwindigkeit Linie, low-Linie, die
Minusleitung (schwarze Linie) auf dem Controller.

2) Dricken Sie die Drei-Gang: Wenn das Auto ist der Schllssel (Jog ) Schalter,
Drei-Gang- Auswahltaste. Nur missen die Hochgeschwindigkeitsstrecke, die
negative Linie (schwarze Linie) auf dem Controller zu nehmen.

Drei-Gang-Jog-Knopf, Standard-Geschwindigkeit, niedrige High-School-Dreigang-
Kreislauf.

4) Ruckwartsfunktion: Rickfahrleitung und Minusleitung an den Controller
anschlieBen. Flr diese Funktion mlssen Sie eine Taste installieren.

5) Drehzahlfunktion: Standard unbegrenzte Geschwindigkeit, und wenn
Anderungen an dieser Funktion durch die Inbetriebnahme-Software
implementieren missen .

Storungsanzeige (der Selbsttest)

LED
Systemschutzfunktionen Blinken

Die Batteriespannung ist 1
Uberspannungsschutz héher als die
Systemeinstellungen.
Batteriespannung unter 2
Unterspannungsschutz den eingestellten
Systemwert.

Motor Uberstromschutz Phasenkurzschluss oder 3
Phasen-Masseschlub
Blockierschutz ABS Motorblockier Arbeit 4
iber das Systemdesign
Wert.

Hall Sicherung Hall Eingang ist nicht 5
normal.
Leistungsrdhre Schutz Stromrohr-Selbsttest ist 6
nicht normal.
Phasen-Schutz Motor Ein-Phasen-Leitung 7
getrennt.
Selbsttest-Fehler-Schutz Abnormal internes 10
System.
Power-On-Selbsttest
Controller-Ubertemperaturschutz Wenn die Temperatur 11
héher ist als die
Systemsteuersollwert.
Drehen Sie den Drehzahlschutz Drehen Sie die Eingabe 12
nicht normalen
Motor-Temperaturschutz Motortemperatur ist 13
héher als die vom
Benutzer eingestellte.
Schalten Sie das Gerdt nicht Null Wenn der Netzschalter 14
auf der Steuerung ist
nicht auf den
ausgeriickten Zustand.
Bremssteuerung Der Controller ist im 15
Bremszustand




Controller Parametereinstellungen

1. Motorparameter (Motor parameters):

1) Hall Typ:

Bezieht sich auf den Montagewinkel der Hall-Sensoren, bei den meisten Motoren
ist der Montagewinkel 120°.

Es gibt aber auch Motoren mit einem Winkel von 60°.

1) Phasenverschiebung (Phase shift value):

Phasenverschiebung bezieht sich auf die relative Winkelversatz des
Innenlaufermotorspulen zu den Hall-Sensoren. Die meisten der Standardmotoren
haben einen Wert von -60.

Es gibt aber auch Motoren mit einer Phasenverschiebung von 60°.

2) Polpaare (Pol pairs):

bezieht sich auf die Anzahl der Polpaare des Motors.

Ein 10-Zoll-Motor hat in der Regel 23 Polpaare, das heiBt er hat 46 Pole (23
Nordpole und 23 Sidpole).

3) Nenndrehzahl (Rated motor speed (rpm)):

Die Nenndrehzahl gibt die Drehzahl des Motors im Normalbetrieb an.

Bitte achten Sie beim Eintragen der Drehzahl darauf das der Drehzahlfehler der
eingetragenen Drehzahl zu folgen kleiner als 100 ist. Andernfalls kann es bei
niedrigen Drehzahlen zu anormalen Motorgerduschen fiihren

Die vorstehenden Parameter sind grundsétzlich fiir die Steuerung des Motors nétig
und feste Motorparameter.

Ein Andern wirkt sich nicht auf das eigentliche Fahrerlebnis aus.

Die hier eingetragenen Nenn-Werte sollten sich an dem verwendeten Motor
orientieren, abweichende Werte kénnen zur Zerstérung des Motors oder
Controllers fiihren.

2. Spannungs-Parametereinstellung (Voltage parameter settings):

1) Akkuspannung (Battery voltage (V)):
Geben Sie hier die Nennspannung Ihres Akkus ein!

2) Maximale Betriebsspannung (Maximum work Voltage (V)):
Dies bezieht sich auf die maximale Betriebsspannung des Controllers.

3) Uberspannungschutz (OV rework voltage (V)):
Maximale Spannung fir die Controller Motorkonfiguration.

4) Mindest Betriebsspannung (Minimum work voltage (V)):
Dies ist die Mindestspannung mit der, der Controller noch Fehlerfrei arbeiten
kann und die nicht unterschritten werden darf.

5) Unterspannungswert (Voltage of undervoltage (V)):
Dieser Wert schitzt die Batterie vor der Tiefentladung, sobald der Wert
unterschritten wird schaltet der Controller den Motor ab.

6) Batteriespannungshysterese (Backslash of the undervoltage (V)):
Die Hysterese bezieht sich auf die Wiederherstellung der normalen
Betriebsspannung V stark ansteigt, die allgemeine
Der Standardwert ist 2 V, und nicht um ein paar Freunde zu verstehen, wie
viel V; (weil zuvor gesehen, Freunde zu haben Freunde der Unterspannungs-
Hysterese auf 65V eingestellt)

7) Batterie Tiefentladungsschutz (Battery soft undervoltage protection):
Bezieht sich auf, den Spannungseinbruch z.B. beim Beschleunigungsvorgang,
wenn die eingestellte Spannung unterschritten wird schaltet der Controller ab.



3. Strom-Parametereinstellungen (Current parameter settings):

1) Maximaler Phasenstrom (Maximum phase current (A)):
Hiermit wird die Energie (Strom) fir die Boost-Funktion bereitgestellt. Wenn
der Nennphasenstrom 300A betragt, kann durch einen Eintrag von 350A fiir
den maximalen Phasenstrom der Phasenstrom fiir maximal 30 Sekunden um
50A erhéht werden um einen Boost zu generieren und somit mehr Schub fir
z.B. Bergfahrten zu gewinnen

2) Haltezeit fir den maximal Phasenstrom (The holding time of maximum phase current (s))
Haltezeit fir den maximal Phasenstrom bei Nutzung der Boost-Funktion (max.
30s).

3) Nennphasenstrom (Rated phase current (A)):
Nennphasenstrom des Controllers fiir den verwendeten Motor.

4) Motorstartphasenstrom (Motor start-up phase current (A)):
Gibt die Anfahrstrombegrenzung fir die Motorphasen an.

5) Durchschnittlicher Strom (Average current (A)):

4. Motorblockierungs-Einstellungen (Motor blockage set):

Motorblockierung bedeutet der Regler den Signaleingangsschalter, Steuerkreis
Wenn die Maschine nach vorne Motor Begegnung Bestdndigkeit nicht vorwarts zu
bewegen, um zu verhindern, dass die Motorblockierung verursachen den Regler
oder Motorbrand Zerstoért, stoppt er den Betrieb der Ausgangsstrom, die
Standardblockierzeit betragt 2 Sekunden.

5. Gas-Parameter-Einstellungen (Throttle parameter settings):

1) drehen Sie den Durchlaufschutz aktiviert ist:
Als das Elektroauto Revolution eine Spannung von etwa 0,8 V in Ruhe zu
haben, andere
Zur Drehung des duBeren Leitungskurz zu verhindern, ist diese Funktion zwei
Elektroautos sicher sein, sich zu 6ffnen! Da es keine fliegenden Auto
Unter Schutz, wenn die Ubertragung der Leitung der Signalleitung und der
Stromleitung Kurzschluss, das Auto mit voller Geschwindigkeit gewesen vor
Fihren Sie, was zu Absturz;

2) schalten Sie den gewahlten Modus:
Schalten Sie das Muster in einer flexiblen und Linear!

i) Flexible: Flexible wiederum auf die erste Halfte wird relativ schwach zu
werden, ist eine lineare Beschleunigung nicht sehr gut, fit
Einige sind neue Hochleistungsmodelle Menge! Einige haben sich auf
High-Power-Modelle Freund gewdéhnt werden
Flhlen Sie sich anfénglichem Unvermdgen so blind zu erhéhen
Startphase Strom um den Zweck der schnellen Start zu erreichen, so
Niedrige Geschwindigkeit nicht steuern kdénnen!

ii) linear: Wie der Name andeutet, ist es besser lineare Beschleunigung,
bessere Kontrolle, drehen, um zu viel geben. Umzug
Kraft wird dann zu der Anzahl gegeben! Es ist leicht zu manipulieren! Wir
mussen Uber das erinnert werden: wiederum an Leitungen 6ffnen
Wenn sexuelle Muster. Startup Phasenstrom nicht zu hoch, sonst
geringer Geschwindigkeit voéllig unkontrollierbaren! Als ob die
Rechteckwelle ist in der Regel mit einer bestimmten Geschwindigkeit
nicht kontrollieren erscheint.

3) Drehen Sie den oberen Grenzwert und dem oberen Grenzwert Stérung
Fehleraustrittswerte:
im Fall der Ubertragung der unteren stationdren Spannung Uberschreitet



Das aufgefordert, auf die Sollwertfehler und Schutz zu verwandeln!

4) Drehen Sie den unteren Grenzwert und der untere Grenzwert Stérung
FehleraustrittsWerte:
an der Wende des stationaren , niedriger ist als der Mindestwert
Das aufgefordert werden, zu dem Fehler und Schutz zu verwandeln! Zum
Beispiel: unter normalen Umstanden , drehen Sie die statische Spannung in
0.8V - 1.1V,
Wenn Sie das Gerat zu Stdérungen schalten die Steuerung erkennt, wenn die
Spannung von 0,3 V , die damit geschitzt ist , um das Auftreten zu vermeiden
Notwendig Unfall!

3) Maximal und minimal gultiger Drosselwert:
Zeigt an , dass die Steuerung der wiederum mit dem Spannungsbereich ,
standardmaBig verwendet
Wie 1.2V - 3.2V, einige Freunde wollen die Reise ein wenig langer drehen ,
auf das Minimum gilt schalten
Um 1,0 V, 3,8 V maximale glltigen Satz , um die Ubertragung der effektiven
Reichweite zu erhdhen gesetzt , sofern die Ubermittlung der statischen
Stoppen Spannung muss kleiner als 1,0 V sein, sonst funktioniert es nicht !
Drehen Sie die Saule tber Parameter, wie Nicht-Profis , wird nicht empfohlen,
um unnétigen Arger zu vermeiden anzupassen ! Wenden Sie sich an
Bitte versuchen Sie, die Standardparameter zu halten!

6. Beschleunigungs-Parametereinstellungen (Accel and Decel parameter settings):

1) Beschleunigung (Acceleration):
Die Beschleunigung hdher der Wert ist, desto kirzer ist die Zeit von Null bis
Maximum erforderlich um den Phasenstrom zu beschleunigen Schnell, desto
kleiner ist die Beschleunigung und umgekehrt.
Empfohlener bester Wert: 800.

2) Verzogerung (Deceleration):
Die Verzdégerungsparameter und die Beschleunigung ist das gleiche Prinzip, je
groBer der Wert ist, der wiederum, wann Stromausléser
Drop ist auch schneller Verzégerungsparameter 600 kénnen in der Regel
behalten Sie die Standardeinstellung, keine Notwendigkeit zu justieren!

Controller Funktionseinstellungen

7. EBS Funktionseinstellungen (EBS Func setting):

1)

2)

EBS Elektronisches Bremssystem:

6ffnen Sie diese Funktion, solange der Leistungsschalter geschlossen ist, EBS
startet den Motor Aufnahme. Row - Reverse- Bremsen, Brems Rolle zu spielen ,
und die kinetische Energie Erholung zugleich anti- Laden der Batterie !

EBS anti- Ladespannung:

Die Spannung muss gréBer als die Batteriespannung von 2 V volle Leistung auf
weniger als den Controller Spannungsschutz Spannung sein , andernfalls EBS
nicht funktioniert, wird in der Regel auf die volle

EBS Rickladestrom:

zeigt an, maximale Stromregler arbeitet an der EBS kénnen anti- Aufladung zu
produzieren

FlieBt , desto starker die Bremsverzdgerungskraft, ist die anti-
Ladestrombegrenzung bei 30% der Nennphasenstrome.

(EBS Rickladestrom der Phasenstrome , nicht die tatsachliche Ankunft des
Batteriestroms .)



3)

4)

EBS Automatikbetrieb:

Automatisch EBS ohne Anschlussnetzkabel, schalten Sie von der Zeit zu I6sen ,
wenn der Prozess des Ubergangs

Bewegen Sie in die EBS Bremse das Fahrzeug und die Gewinnung kinetischer
Energie !

EBS automatischen Modus Geschwindigkeit:

Diese Geschwindigkeit ist die Motordrehzahl , wenn die Motordrehzahl héher ist
als die eingestellte Geschwindigkeit EBS

Automatik-Modus richtig funktioniert , wenn die Geschwindigkeit unter den
eingestellten Wert automatisch beendet EBS, dieses Mal missen

Mechanische Bremse ;

8. Geschwindigkeitsbegrenzungseinstellung (Speed Limit Func setting):

Wenn die Geschwindigkeitsbegrenzungeingeschaltet wird, wird die Steuereinheit
die Drehzahl des Motors zu begrenzen, die nachste Spalte

Drehzahlverhaltnis auf die Anzahl eingestellt ist, wird die Motordrehzahlregler, um
wieviel Prozent begrenzt. wie Geschwindigkeitsbegrenzungen

Das Verhaltnis auf 60 eingestellt ist, wird die Steuereinheit zu sein die
Motordrehzahl wird auf 60 % der tatsachlichen Drehzahl begrenzt ;

9. Fahreinstellungen (Cruise Func setting):

1)

2)

3)

Kreuzfahrt in zwei Arten von manueller und automatischer Kreuzfahrt , kdnnen Sie
zwischen zwei Betriebsarten gleichzeitig zu wahlen;

schalten Sie die Kreuzfahrt in die Wert :

Dieser Parameter gibt die Kreuzfahrt an der Reihe, die Mindestspannung
eingeben. Wenn die Spannung héher als wiederum.

Wenn Sie setzen die Kreuzfahrt wird Spannung geben, unter den eingestellten
Wert nicht in den Kreuzfahrt.

Kreuzfahrt in die Drehzahlverhaltnis :

bezieht sich auf Kreuzfahrt in die Mindestgeschwindigkeit, die allgemeine Standard
ist 180rpm ist.

Sagte, dass, wenn die Motordrehzahl unter 180 rpm beim Kreuzen nicht geben ;

automatische Geschwindigkeitsreaktionszeit :

Dies ist nur fir die automatische Geschwindigkeit, wenn die Zeit, um eine
bestimmte Wendung erhalten, geben Sie

Automatische Kreuzfahrt;

Manuelles Kreuzfahrt gleichzeitig erflillen 02.00 1,2 Inkrafttreten; automatische
Fahrt um gleichzeitig drei Bedingungen erfillen

Geben Sie die Kreuzfahrt;

10. Dreigang-Feature-Set:

Drei-Gang -Funktionen in Jog Dial und Getriebe sind zwei, und nur einer von ihnen
zu 6ffnen , Steuer

Wiring -System bietet zwei Mdglichkeiten, um die Bedirfnisse der verschiedenen
Fahrzeug , wenn das Auto Standen zur Seite flir das Schiebeschaltereingestellt ist,
kann direkt mit der Steuerung Drei-Gang- Leitung angeschlossen werden zu
erflillen; die Verschiebung , wenn das Fahrzeug ist der Schliissel , miissen nur drei
Geschwindigkeitsstrecken zu nehmen Boden

Linie und premium line kdnnen



11. Riickfahrparametereinstellungen:

Wende Notwendigkeit Umkehrschalter zu nehmen, die Umkehrung der
Signalleitung und Massekurzschlusszu erreichen Umkehr ; gieBen
Fahrzeugparameter bleiben die Standardeinstellung. Wie unzureichende
Parkpldtze, kann die Umkehrung der Stromverhaltnis erhéht werden;

12. Schwachung Parameter-Einstellungen:

1)

2)

3)

Geschwacht , gleichzeitig treffen zwei der Inbetriebnahme vor dem Betreten der
Abschwachung ; und die Schwachung muss korrekt sein

Stellen Sie die Motordrehzahl , wenn die Motordrehzahl zu hoch eingestellt ist ,
kann die tatsachliche Geschwindigkeit nicht erreichen , kénnen nicht in die
Schwachung auftritt

Phanomen ;

Schwachung Eintrittsgeschwindigkeit Verhaltnis:

das Verhaltnis in Ubereinstimmung mit dem ersten Motorparameter in der
Geschwindigkeit eingestellt werden kann , wenn die reale

Nach Zwischenmenschliche Geschwindigkeit erreicht die Geschwindigkeit
eingestellt Prozentsatz in Schwachung ;

die Schwachung der Wert der Eingabe der wiederum :

der oben erwdhnte Abschwachung miissen zwei Bedingungen erfillen , der Motor
ist der erste,

Die tatsachliche Geschwindigkeit muss mit der eingestellten Drehzahlverhaltnis zu
erreichen , ist die zweite , um die Spannung einzuschalten muss den Sollwert zu
erreichen , Party

Sie kdnnen die Schwachung geben ;

der maximale Strom Schwachung :

bezieht sich auf eine Feldschwachungsstromphasenstromeund nicht der Bus-
Strom , die Stromgrenze eingestellt werden

Heimat von 20 % der Nenndrehstrom;

13. Boost-Funktion eingestellt:

1)

2)

3)

Die Controller Boost-Funktion kann nur verwendet werden, um die Nutzung zu
beschleunigen, Gbertragen die Notwendigkeit, zu erfiillen ,

Und nicht mit einem Schalter , einer Presse - and-Run- Art verbunden ist; Schub
in Hand- und Automatikbetrieb unterteilt ; Automatikmodus

Keine Verdrahtung , wenn die Steuerung erkennt , wenn ein Fahrzeug gehdoren,
um neu zu laden oder starker Beschleunigung , automatisch zu steigern ;

Booststrom :

steigern Sie hier aktuelle bezieht sich auf die Bus-Strom , durch die Erhéhung der
Bus- Stromerhdhung sowie

Speed-Performance , ist hier zur Erh6hung der maximalen Ladestrombegrenzung .
Nicht auf der Grundlage der urspriinglichen begrenzte Flie

Anstieg (zB 72.252 Begrenzung 110A, ist boost 180A , dann nach Eingabe der
Schub ist das Original

Teil 110A bis 180A , 110A nicht auf der Grundlage von 180A erhéht wird)

steigern Retentionszeit :

erhdohen die maximale Haltezeit von 30 Sekunden in der Regel die Standard 20
Sekunden , denn 20 Sekunden

Im Grunde egal zu welcher Zeit -Modelle haben fast erreicht die
Hochstgeschwindigkeit betragt ;

Ladeintervall :
90 Sekunden standardmagig , bezieht sich auf die nachste Ausfahrt nach der
Einreise in die Boost- Boost-Intervall;



14. Start Modus-Einstellungen:

1)

2)

Um die H6he geschnellt Standardmodus zu wechseln , drehen Sie den linearen
Modus gedndert werden muss , und die Kraft nicht eintritt

Schnellte Modus . Miissen Sie den Schalter driicken , stieg Modus zu starten.
Derzeit schnellte Modus starten Schalter und rickwarts Tasten gleichzeitig

Zu verwenden. Nach dem Offnen des elektrischen Tiirschlosses . Tippen Sie auf
einen Schalter geben Sie schnellte Modus, driicken Sie zum Beenden erneut ,
dricken Sie lange die Umkehr ist , Gewalt aus der Form

0-10 Formel in die Stdlle , desto hoher die Zahl, desto heftiger Start , da die
Dauer des Sturms in 0-5 Sekunden ;

stieg Stande :

Gewalt von den Anstrengungen, die wir in 11 Stéanden stellen , verschiedene
Stande , die unterschiedliche Intensitat ,

0-10 wurden von schwach bis stark;

stieg Dauer:

Die Dauer unseres unterteilt 0-5 Sekunden. Gewalt wird nicht ausgefiihrt Start 0
Sekunden. 1-5

S fur unterschiedliche Langen der Gewalt aus fort ;

Alle Rechte liegen bei Electronic Technology Co. Ltd

Daruber ist Version 3.2.0 der PC-Software
Alle Inhalte Einflihrung. Ich wiinsche Ihnen allen die Fahrer spielen
Auto glicklich, bon voyage !



